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TÓM TẮT 

Bài báo giới thiệu mô hình dao động không gian của liên hợp máy xúc lật (LHM) được hình thành trên cơ sở 
máy kéo bánh hơi đa năng liên hợp với bộ xúc lật khi chuyển động trên địa hình không bằng phẳng. Trong mô hình 
đã đề xuất phương pháp xác định các thành phần mô men quán tính của bộ xúc lật ứng với các vị trí nâng khác 
nhau. Kết quả giải hệ phương trình vi phân dao động là tiền đề quan trọng để nghiên cứu ảnh hưởng của bộ xúc lật 
đến tính ổn định chuyển động, tính năng điều khiển, khả năng kéo của LHM, làm cơ sở để hoàn thiện mẫu máy.  

Từ khóa: Liên hợp máy xúc lật, máy kéo đa năng, động lực học liên hợp máy. 

Establishing Spatial Vibration Models of Frontloader Tractor 

ABSTRACT 

This article presented the spatial vibration model of a Frontloader Tractor (FLT), which is formed based on a 
universal wheeled tractor combined with a frontloader when traveling on the road roughness profile. In the model, a 
method for determining the components of the moment of inertia of the wheel loader corresponding to different lifting 
positions was proposed. The results of solving the system of oscillating differential equations are an important 
premise to study the influence of the wheel loader on the motion stability, control features, and traction ability of the 
FLT, serving as a basis for perfecting the machine model. 

Keywords: Frontloader tractor, universal tractor, dynamics of combines. 
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